Természettudomanyos gondolkodas fejlesztése elektronikai eszk6zok
programozasaval

Intézmény:

Somogy Megyei Duraczky Jozsef Ovoda, Altalanos Iskola, Egységes Gydgypedagdgiai Médszertani
Intézmény és Kollégium

7400 Kaposvar, Somssich Pal u. 8.

Projektinkben kérnyezetlink technikai megoldasait modellezziik a Makeblock Neuron Creative Lab Kit
elektronikai moduljaival. Egy-egy miniprojektben bemutatjuk a modell leirasat, az elektronikus modulok
kapcsolédasat, a mikodtetéshez készitett programkddot, a modell funkcionalis kornyezetét. A
programozashoz két vizudlis programozasi kérnyezetet hasznalunk. Az egyik az Mblock szoftver, amelyben
blokkprogramozassal dolgozhatunk, a masik az okoseszk6zokon elérhetd Neuron applikacio, amely a
blokkprogramozasnal is erésebben vizualizalt, folyamatalapu programozast tesz lehet6vé.

A mini projektek adaptacidjat a 8-12 éves altalanos iskolas korosztalynak ajanljuk szakkdori foglalkozas,
projektmunka, témanap keretében. A tevékenységek tébb tantargy tartalmait integraljak: kdrnyezetismeret,
technika és tervezés, természetismeret, digitalis kultura.




Ebresztdora

Ebreszté6rat modelleziink. Az 6ra modell a programban beallitott id6 paraméterek alapjan ébreszt hang és
fényjelzéssel.

Felhasznalt elektronikai elemek: Bluetooth modul, aramforras, hanggenerator, led kijelzé.

Programkéd Neuron
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Kakukkos ora

Kakukkos érat modelleziink. Az 6ra modell a programban beallitott id6 paraméterek alapjan kakukkol
hangeffektussal és a szervo motor hajtotta kakukk megjelenik.

Felhasznalt elektronikai elemek: Bluetooth modul, aramforras, hanggenerator, szervo driver, szervo
motor.
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Replilégép szimulator

Repulégép szimulatort modellezink. Mivel a repllégépek mihorizontja a giroszkdp elvén mikddik, az
elemkészletbdl a gyro szenzort hasznaljuk fel a kilénb6z6 iranyu elmozdulasok érzékelésére. A modell
érzekeli a vizszintestdl elére-hatra, balra-jobbra torténé elmozdulast. Azt hangjelzéssel és a szlkséges
korrekcio iranyaval jelzi.

Felhasznalt elektronikai elemek: Bluetooth modul, aramforras, gyro szenzor, hanggenerator, led kijelz6.

Programkéd Mblock 5.

when clicked

if @ gyro sensor ° pitch * angle angle(®) < @ then
E buzzer o plays note AS5w for m beats
E LED panel 0 shows image % for @ secs

if @ gyro sensor ° pitch * angle angle(®) > m then

E buzzer o plays note A5 v for @ beats
E LED panel o shows image i for @ secs

w ® gyrosensor @) roll v angle angle) < @) _ then

E buzzer o plays note C5 v for (U beats

@ LED panel o shows image . for @ secs

if @ gyro sensor o roll ¥ angle angle(®) = @ then

m buzzer o plays note C5 v for (A beats

[8) LED panel o shows image ;: for @ secs




Lazméro

Lazmérét modelleziink. Ha a testhé 37 és 37,5 °C kozott van, sarga fénnyel jelzi a h6emelkedést. Ha a
testh6 37,4 °C folé emelkedik, piros fénnyel és hangadassal jelzi a lazat. Kiprébalaskor fogjuk meg a
héérzékeld szondajat!

Felhasznalt elektronikai elemek: Bluetooth modul, aramforras, hémérsékletérzékel6é szondaval, RGB
kijelzd, hanggenerator.
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Programkéd Mblock 5.
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Autés kozlekedési lampa

A gyalogos jelz6lampat modellezzik a lampak fényszinének valtoztatasaval.

Felhasznalt elektronikai elemek: Bluetooth modul, aramforras, led panel.

@ LED panel o shows image
@ LED panel a shows image
f®) LED panel n shows image

@ LED panel n shows image

Programkéd Mblock 5.

Gyalogos kozlekedési lampa
A gyalogos jelz8lampat modellezzik a lampak fényszinének valtoztatasaval, hangjelzéssel.

Felhasznalt elektronikai elemek: Bluetooth modul, aramforras, led panel, hanggenerator.

when clicked

forever

@ LED panel o shows image for o secs
m buzzer o plays at frequency of m for @ secs
@ LED panel o shows image for o secs

m LED panel o shows image E for m secs
E buzzer o plays at frequency of @ for @ secs
E LED panel o shows image . for @ secs

Programkéd Mbock 5.
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Vasuti atjaré mikodését modellezzik. A projekthez elkészitjik a modell funkcionalis kérnyezetét.

Felhasznalt elektronikai elemek: Bluetooth modul, aramforras, szervo motor driver, szervo motor, led
panel, ultrahang szenzor, 2 db. Makeblock robot (aut6 és vonat).
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a vonat (egyik robot) atjaréhoz érkezését. Ha nem jén vonat, a sorompo fent van, a fénysorompé szabad
jelzést mutat. Vonat kozeledésekor a sorompét leengedi a szervo motor, a fénysorompé tilos jelzésre valt,
majd a vonat athaladasa utan némi késleltetéssel ujra felmegy a sorompd, a fénysorompé szabad jelzésre
valt.

Auté (masik robot) athaladasat két helyzetben tesztelhetjik. Szabad jelzés esetén az autdé a sorompdhoz
kdzeledve lassit, majd athalad a keresztez6désen. Tilos jelzés esetén sajat ultrahang szenzoraval
akadalykeént érzékelve a sorompot, megall az el6tt, majd ha felmegy a sorompé, tovabb halad.

A fénysorompo6 programja Mblock 5.
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&: uhasonic sensor port3 v distancetcm) > @) and & ulrasonic sensor port3 v ditancecm) < @) _then

& leftwheeltumsatpower@ %. right wheel at power @ %




Meleghaz

Meleghazat modelleziink. Hémérsékletet, paratartalmat, a talaj nedvességtartalmat mérjik a megfeleld
szenzorokkal. A programban meghatarozott paraméterek alapjan bizonyos hémérséklet vagy paratartalom
felett beindul egyik elektromotor, amely egy ventilatort indit be szell6ztetési céllal. Meghatarozott
nedvességtartalom alatt egy masik elektromotor indul be, amely meghaijtja a vizpumpat a talaj
nedvességtartalmanak névelése érdekében.

Felhasznalt elektronikai elemek: Bluetooth modul, aramforras, paratartalom érzékeld, amely egyben
hémérsékletet is tud mérni, DC motor driver, DC motor a ventilatorhoz, vizpumpa, talajnedvesség érzékel6
a szondaval.

Programkéd Mblock 5.

E humiture sensor o humidity(%) > @ then

@ humiture sensor a temperature(°C) < @ and m humiture sensor ° humidity(%) < @ then
@ DC Motor o slot2 v rotates at power o %

8 soil moisture sensor o humidity > @ then
‘ DC Motor slot1 » rotates at power %
(O] (1) power @)
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Teraszvilagitas

Teraszvilagitas be-kikapcsolasanak automatizalasat modellezzik. A fényerd bizonyos értéke alatt, illetve
mozgasra felkapcsolédnak a lampak.

Felhasznalt elektronikai elemek: Bluetooth modul, aramforras, fényérzékeld, mozgasérzékeld, led
szalag.

Programkéd Mblock 5.

if @ light sensor n light intensity < m and m PIR sensor ° detected people? _then

@ o s @ s HOOOOOOOOOOONOS

else

E LED strip lights off
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Riaszto

Lakas riasztoberendezését modellezziik. Mozgasra, a bejarati ajtd elmozdulasara hang- és fényjelzéssel

riaszt. A kamera képet készit a betorérél.

Felhasznalt elektronikai elemek: WiFi modul, aramforras, gyro szenzor, mozgasérzékeld, hanggenerator,
RGB led, kamera.

BASIC CONTROLS CAMERA TIME ADVANCED PHONE/PAD




A projektet bemutaté angol nyelvii rovidfilm:

https://www.youtube.com/watch?v=dXt6IVT-Vhl

Szakkori tevékenység videodja:

https://youtu.be/5 1Zpp0OyxyM



https://www.youtube.com/watch?v=dXt6IVT-VhI
https://youtu.be/5_1Zpp0yxyM

